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1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjywmagania dotycce wykonania i przegia robot
zwiazanych z rozbiorkelementow drdg, chodnikéw i innych kolidajych obiektow.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Szczegbtowa Specyfikacja Techniczna jest stosawako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych specyfikacja techniczng
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Techngj dotycz zasad prowadzenia robo6t zeanych z
rozbiorka:
- elementoéw drogowych : nawierzchni jezdni, keamikow, chodnikéw itp.
- innych obiektow.

1.4. OKkreslenia podstawowe

Stosowane okienia podstawowe zgodne 2 obowhzujacymi odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w Specyfikacji Techmeg,Wymagania ogéine”

2. MATERIALY
Materiaty do wykonania rozbiorek nie wgptija

3. SPRZET
Ogdblne wymagania dotyaze sprztu podano w Specyfikacji Technicznej ST-00-00.

3.1. Sprzet do rozbiorki

Do wykonania rob6t zwzanych z rozbiork elementéw drég mie by wykorzystany sprg nizej
podany lub inny zaakceptowany przezyiniera:

— spycharki, koparki, zrywarki

— pity mechaniczne, mioty pneumatyczne

- frezarka do asfaltu

- tadowarki,

— samochody eizarowe i skrzyniowe

- tomy, mioty

— inny sprzt w zaleznosci od potrzeb uzgodniony z4ynierem

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w Specyfikacji Techniczne(08700.

4.1. Transport materialéw z rozbiorki

Materiat z rozbi6rki ména przewozi samochodami ekarowymi skrzyniowymi, wywrotkami lub
dowolnymi srodkami transportu przystosowanymi do przewozu danglementéw i uzgodnionymi z
Inzynierem.
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Materialy przeznaczone do wykorzystania do odbudowygebranych elementéw winny &y
zaladowywane i przewone w sposOb zabezpiecaaj je przed uszkodzeniem.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne wymagania dotygze wykonania robot podano w Specyfikacji Technig81e00-00.

5.1. Wykonanie robét rozbiorkowych

Roboty rozbiérkowe obejmajrozebranie i usuniecie z terenu budowy zgodnieokudhentagj
projektows, Specyfikacjami Technicznymi lub wskazaniami zyniera wszystkich elementéw
wymienionych w punkcie 1.3. niniejszej Specyfikacji

Roboty rozbiérkowe obejmajpas o szerokei wykopow pod projektowane obiekty liniowe tj. kdn
sanitarny i przewéd wodagiowy i winny by przeprowadzane po wytyczeniu tras tych obiektow.

Rozbiorki: chodnikéw, obrzs chodnikowych, ¢cznie za pomag toméw i topat zachowuf
maksymall ostraznos¢ aby nie uszkodzirozbieranych elementéw.

Rozbiorki nawierzchni ptyt betonowych najedokond przy wyciu sprztu.

Elementy lrdace w dobrym stanie i nadae st do dalszego zastosowania ngledklad& odrebnie
od elementéw uszkodzonych i przeznaczonych do esiemnia. W przypadkach atpliwych decyzje o
mozliwosci zastosowania elementow z rozbidrki podejmieyihiera.

Rozbidérki nawierzchni drogowych bitumicznych i ipodbudowy naley dokona& mechanicznie za
pomoa pit do ckcia asfaltu i wibromiotéw. Pas nawierzchni bitunmeg przeznaczony do rozbiérki od
pozostatej cgsci nalezy odcia¢ za pomog pit do asfaltu. Materiat z rozbiérki nawierzchritumicznych
nalezy za pomog tadowarek zatadowana samochody wywrotki i wywhé poza teren budowy w miejsce
wskazane przez Inwestora.

Materiaty przeznaczone do ponownego wykorzyst@niy odbudowie rozbieranego elementu lub
przeznaczone do wykorzystania w innych miejscadiestiknych przez layniera lub Inwestora powinny
by¢ usuwane bez powodowaniacdinych uszkodze

Jezeli materialy z rozbiérki nie stajsic wlasndcia Wykonawcy, Wykonawca powinien je przewde
je na miejsce wskazane przezyniera.

Jezeli materialy z rozbiérki &da wykorzystane do odbudowy rozebranych elementéwzgady
Inzyniera mog pozosté na terenie budowy pod warunkiem wdavego ich zabezpieczenia przed osobami
obcymi i nie utrudniania w wykonywaniu robét i ruchlicznego.

Uszkodzone materiaty z rozbiorki oraz elementy iterialy , ktére zgodnie ze Specyfikacjami
Technicznymi staja siwtasndcia Wykonawcy powinny b§ usungte z terenu budowy.

Doty lub wykopy powstate po rozbidrce elementéwgdahodnikéw, ogrodze itp. znajdujce s¢ w
miejscach gdzie zgodnie z dokumerdagiojektova wykonane wykopy kanalizacyjne powinny dy
tymczasowo zabezpieczone. W szczegfiinoalery zapobiec gromadzeniuesw nich wody opadowe;j.
Doly w miegjscach, gdzie nie przewidujee sivykonania wykopéw pod projektowane obiekty linigwe
naley wypelnic warstwowo odpowiednim gruntem do poziomu tereraczajicego i zagsci¢c go zgodnie
z wymaganymi okrdonymi w Specyfikacji Technicznej ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne wymagania dotygeze kontroli jakéci podano w Specyfikacji Technicznej ST-00-00.

6.1. Kontrola jakosci rob6t rozbiorkowych
Kontrola jakdci robdt polega na wizualnej ocenie kompldétiowykonanych robot
rozbidrkowych oraz sprawdzeniu elementow przewitzid do powtornego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypeiniggego ewentualne doty po usetych elementach nawierzchni,
chodnikéw, ogrodze itp. powinno spetnia wymagania okrdone w Specyfikacji Technicznej
~,Roboty ziemne”
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7. OBMIAR ROBOT
Ogoblne wymagania dotygeze obmiaru podano w Specyfikacji Technicznej STO00-

7.1. Obmiar roboét rozbiéorkowych
Jednostkami obmiarowymas
— dla kraveznikéw i obrzey chodnikowych — 1 mb rozebranego kegnika lub obrzea
— dla rob6t chodnikéw i nawierzchni drogowych — Ino2ebranej nawierzchni drogowej

8. PRZEJECIE ROBOT
Ogdblne wymagania dotygee przegcia robot podano w Specyfikacji Technicznej STaUD-

8.1. Przejecie robot rozbiérkowych
Przegcia robét ledzie wykonane jako przgjie robét zanikajcych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Nie przewiduje s osobnej ptatnézi za roboty rozbiérkowe. Koszt wykonania tych rolpéwinien
zost& uwzgkdniony przez Wykonawgcw kosztach wykonania robét ziemnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy:

PN-D- 95017 Surowiec drzewny. Drewno tartacznesigla
PN-D- 96000 Tarcica iglasta og6lnego przeznaczenia.
PN-D- 96002 Tarcicadtiasta ogdlnego przeznaczenia.
BN-77/8931-12 Oznaczenie wskdka zagszczenia gruntu.
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