Przedmiar robét
Budowa drogi dojazdowej do p6l w Mielniku

Lp.

Opis i wyliczenia

Poszcz

Razem

D.01.01.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

1.1

D.01.01.01 Odtworzenie trasy i punktéw wysoko  $ciowych w terenie réwninnym

=

d1.1

Roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych - trasa drég w terenie réwninnym
wraz z odtworzeniem pasa drogowego

odc. I w km. rob. 0+000 - 0+007,50; 7,50m
0.0075

km

0.01

RAZEM

0.01

D. 05.00.00 NAWIERZCHNIA

2.1

D.05.01.03 Nawierzchnia zwirowa

N

d.2.1

Nawierzchnia zwirowa oraz pobocza gr. 20 cm po zaggeszczeniu z kruszywa naturalnego z
dodatkiem 35% tamanego rozscietanego mechanicznie (kruszywo zgodne z SST)

odc. I wkm. rob. 0+000 - 0+007,50; 7,50m
7,50m*6,50m = 48,75m2

rozjazd K.T. 29,25m2

78.00

m2

m2

78.00

RAZEM

78.00

= w

Nawierzchnia zwirowa oraz pobocza gr. 10 cm po zageszczeniu z kruszywa naturalnego z
dodatkiem 35% tamanego rozscietanego mechanicznie (kruszywo zgodne z SST)

odc. | w km. rob. 0+000 - 0+007,50; 7,50m
7,50m*6,50m = 48,75m2

rozjazd K.T. 29,25m2

78.00

m?2

m?2

78.00

RAZEM

78.00

Norma PRO Wersja 4.39a Nr seryjny: 28064




