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D-01.02.02 ZDJECIE WARSTWY HUMUSU .
1. WSTEP.
1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczeg6towe] specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z ze zdjeciem warstwy humusu ( ziemi urodzajngj ) lub

darniny w ramach modernizacji drogi dojazdowej do gruntéw rol nych , Gmina Mielnik
( dziatki o nr geodezyjnych 7171 i 5150 ).

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obj etych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej dotycza zasad prowadzenia robo6t zwigzanych
ze zdjeciem warstwy humusu $redniej grubosci 15 cm z pasa rob6t i przemieszczeniem urobku poza
obreb robét , na odlegtos¢ okoto 30 m .

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okredlenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi , odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST D(M)- 00.00.00 ,, Wymagania ogodline " .

1.5. Ogdlne wymagania dotycz ace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacjg
projektowg , SST i poleceniami Inspektora Nadzoru .

Ogolne wymagania dotyczace robét podano w SST D(M)- 00.00.00 ,, Wymagania ogoéine ".
2. MATERIALY
Nie wystepujg .
3. SPRZET
3.1 Wymagania og6lne dotycz gce sprz etu
Wymagania ogolne dotyczace sprzetu podano w SST D(M)- 00.00.00 ,, Wymagania ogdine .
3.2. Sprzet do wykonania robét zwi gzanych z usuni eciem humusu
Do wykonywana robdt zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu nalezy stosowac :
- spycharki,
- rowniarki,
- sprzet do recznego wykonywania robot ziemnych ( w miejscach gdzie prawidtowe
wykonanie robét sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe ).

4, TRANSPORT
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Transport powinien odpowiada¢ wymaganiom podanym w SST D(M)- 00.00.00 ,Wymagania ogdine ".
Humus nalezy przemieszcza¢ z zastosowaniem réwniarki na pryzme z przeznaczeniem do
humusowania terenu przylegtego do terenu prowadzonych robot .

W przypadku braku mozliwosci zmagazynowania humusu wzdtuz pasa robét ziemnych , nalezy go
przewiez¢ samochodami samowyladowczymi na miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru i
wykorzysta¢ do robét wykonczeniowych przy zagospodarowaniu placu .

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Ogolne zasady wykonywania robot

Ogoblne zasady wykonywania rob6t podano w SST D(M)- 00.00.00 ,, Wymagania ogélne .

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pdzniejszego uzycia do humusowania
terenu przylegtego ( np. do wykonania chodnika gruntowego lub uzupetnienia korpusu drogowego ) .
Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie z zastosowaniem roéwniarki. W miejscach , gdzie
zastosowanie sprzetu jest niemozliwe , roboty nalezy wykonaé recznie .

Warstwe humusu nalezy zdjg¢ z powierzchni catego pasa rob6t ziemnych oraz w innych miejscach
okreslonych w dokumentaciji projektowej lub wskazaniach Inspektora Nadzoru .

Humus nalezy zdjaé¢ na peilng glebokos¢ jego zalegania , okreslong w dokumentacji projektowej lub
wskazang przez Inspektora Nadzoru na roboczo , wedlug faktycznego stanu wystepowania . Stan
faktyczny bedzie stanowit podstawe do rozliczenia czynnosci zwigzanych ze zdjeciem warstwy
humusu.

Zdjety humus nalezy skiadowac¢ w regularnej pryzmie .

Miejsce skladowania humusu powinno by¢ tak dobrane przez Wykonawce , aby humus byl
zabezpieczony przed zanieczyszczeniem , a takze najezdzaniem przez pojazdy i zageszczaniem .

Nie nalezy zdejmowa¢ humusu w czasie intensywnych opaddéw i bezposrednio po nich , aby unikng¢
zanieczyszczen gling lub innym gruntem nieorganicznym .

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogo6lne zasady kontroli jako sci robét

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D(M)- 00.00.00 ,, Wymagania ogdlne .
6.2. Kontrola jako $ci rob6t zwi gzanych ze zdj eciem humusu

Sprawdzanie jakosci rob6t polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia humusu z powierzchni
pasa rob6t ziemnych , zgodnie z dokumentacjg projektowa i wskazaniami Inspektora Nadzoru .

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowg rob6t zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu jest 1 m? ( metr kwadratowy ) ,
na petna glebokos¢ jego zalegania , na podstawie dokumentacji projektowej i pomiaréw w terenie .

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D(M)- 00.00.00 ,, Wymagania ogolne ”.
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Roboty objete niniejsza SST podlegajg odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, ktory
powinien by¢ dokonany po wykonaniu zdjecia warstwy humusu wraz z hatdowaniem w pryzme lub
odwiezieniem na miejsce magazynowania.

Inspektor Nadzoru oceni wyniki badan i pomiaréw przedtozonych przez Wykonawce zgodnie z
niniejsza SST .

W przypadku stwierdzenia usterek , Inspektor Nadzoru ustali zakres rob6t poprawkowych
do wykonania , a Wykonawca wykona je na wiasny koszt w ustalonym terminie .

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Platnos¢ za 1 m* ( metr kwadratowy ) zdjetego humusu nalezy przyjmowaé zgodnie z obmiarem i
oceng jakosci robot .

Cena jednostkowa wykonania robé6t obejmuje zdjecie humusu na petng glebokos¢ jego zalegania ,
wraz z hatldowaniem w pryzme obok placu robét lub odwiezieniem na miejsce magazynowania .

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. BN — 72/8932 — 01 ,, Budowle drogowe i kolejowe . Roboty ziemne " .
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